Hidrostatica
1) Densidad. p=~dm/dV
3) Th. fund I de hidro ca.
pa-pu(ha-ha)pg

2)Presion. JFF = pdAd = pdA g
4) Fuerza sobre fondo & pared plano.

F=Ahpgi h =] hdd1A

5) Presion hidrostatica : P =1 g h, h es la  6) Centro de empuje en una pared.

profundidad respecto a la superficie libre,del f xtda !
liquido e Ah, il

Fendmenos moleculares de los ligquidos

1) Tension superficial. o = dF/dp 2) Energin superficial. do = o dA
3) Presion en una superficie. P = o (1/ry - Vry). En una superficic curva. P = o/r. Pama
superficies esféricas: P = 2o/r.

4) Presion de un gas en el intenior de una-burbujn, P = H + doir

5) Ley de Luvin, h = 20 cosy/rpg 6) Ley de Tate. P~ Mg ~ KRo

Dinamica de Nuidos.
1) Ley de continuidad. v, S,
3) Th. de Torncelli

5) Gasto tedrnico.

2) Th. de Bernoulli. p+pgh+ % pv™cte

ok .,Au....‘: 4) Ley de Graham-Bunsen v= 2P/ p

G =SV =SJigh 6) Gasto prictico
Movimientos ondulatorios

1) Longitud de onda. X ~ ¢T 2) N” de ondas. K = 205,

4) Velocidad de una onda transversal en una cuerda o alambre

G=U615V =0618/2gh

Ju 3) Frecuencia angular. w = 20T = 2n0
e=JFipu

c= Alp
6) Velocidad de una onda longitudinal en vanllas solidas

5) Velocidad de una onda longitudinal en liquidos

c=
7) Velocidad de una onda longitudinal en un resorte. .~ g7 lu
8) Velocidad de una onda longitudinal en goses. . ‘\% I p

9) Ecuacion de onda. wixt) = fixtct)
11) Ecuacion de onda sinusoidal
WX, = Wosen2r(x/ At VA) = yesen(kx £ mt)

10) Ecuacion de ondas. d*w/dt* = ¢ d*y/dr

wosenk(x £ ct) = yesen2ru(we £ 1)

Dinamica del punto.
1) Movimiento de una particula en trayectoria recta
1.1) Movimiento uniforme 1.2) Movimiento uniformemente acelerado
55g+ V1, 81 50 = s=vi v s=5gtvot+% at

2) Movimiento circular,

w=dd/dt a=dw/dt s*¢R

a=a ta~dvidieny? T=1/v
Relacidn entre MRUA y MCUA
s(espacio) - angulo) vivelocidad tg ) - o(velocidad ang )
Cinematica del solido,

velocidad: v'=v+wxPP* aceleracion= a'~a+do/dtxPP +wx(wxPP')

Ejpe instantaneo de rotacion. Es el lugar geométrico de los puntos Q tales que, siendo P un punto
cualquiera de sdlido y v su velocidad: 0=v+mxPQ < v= 0xQP. Su ccuacion seri

v=mR
0=2n/T

a~aR
"V /R0 R=IRx/T? =4 R’V

2nu

aaceleracion tg ) - alaceleracion ang.)

Vo, t @, Z-@w,y v, ta Yo,z v,, @ y-a x
w, w, w,
Base. Es el lugar geométrico de los puntos E que recorre el centro instantaneo de giro, respecto
del sistema que considernmos fijo, donde: Vo, Ve
Xy Y X Vi * Ve
o w

Ruleta. Es la curva que recorre ¢l centro istantanco de giro respecto al sistema que se traslada

con el movil, donde: | Voy Ve,
X ’ B = 4 o
w w

Movimtentos relativos. Sean las coordenadas de P respecto a O, P(x.y,z); respecto a O,
P(x"y".2"), y las de O respecto a O, O'(xg,¥0.20). Sea el vector unitario del sistema (OXYZ),
(10.k). y el del sistema (O'X"Y'Z"), (1°)".k’). Entonces

i | ER LY

i i "

Principios fundamentales de In electrostiatica
1) Ley de Coulomb vO.0
:r...w. 7 k=l

r

I3

3) Campo eléctrico, 7 - Flg= kyglr
4) Propiedad fundamental de las lincas de fuerza. E dr = 0
5) Flujo eléctrico, dd =~ E dA <> ¢ = [ E dA

6) Teorema de Gauss D= VJ.. 0ls, ®= %. EdA =1 \ﬁ_._.. pdV , divE = pl &,

B prrnediad

i |

7) Campo electrostitico conservativo. %
%

Edr =0, rotk =0
Conductores cargados

1) Capacidad. C = QV 2) Capacidad de un conductor esférico

C = dneR
3) Energiu electrostitica almacenada 4) Capacidad de un condensador plano
V=14 CV =4 QYC C = eS/d

Corriente eléctrica continua.
1) Ley de Ohm en los extremos de una resistencia. V, - V3 = IR

2) Resistencias en serie. R = X R, —
3) x.nt.f_n:c:_... en paralelo, I/R = I/R; + I/R; + _,‘,x_ o % atellsi
4) Energia consumida, o = (vy = vg) It = (V= Vo)VR = PRt & nin v
5) Potencia, P = (v = va) | = PR : eI
6) Diferencin de potencial entre los polos de una pila. V, - V; = ¢ -IR
7) Ley general de Ohm. Vy - Vy = g <I(r+R)
8) Intensidad en el circuito del cuadro. 1= (g - ¢ Y(Rértr')
o) y n . I_Q i | Pnln-
- R i '
)
O i L = B e ne .

Fuerzas y momentos.

Ley de Hooke. La fuerza elastica esta dirigida en sentido opuesto a la deformacion sufrida y es
proporcional & la magnitud de dicha deformacion. F= - Kx.

Momento de una fuerza respecto a un punto. Es el producto vectorial del vector de posicion del
ongen de la fuerza respecto del punto, por la propis fuerza. N=rx F

Estitica,
DF=ZF~0 = LF;=0,ZFy=0, TFu~0 a
IN=EN=ZnxF=0=>ENp=0,ENy=0, TN, =0 atele

Gravitacidn. Ley de gravitacion universal de Newton,

F i G= 667 x 1L x g~ . PeMg M,=masa de la ierra, M = masa pesanis
3
Dinamica de la particula sin rozamiento
1) Momento lineal oF 2° principio de Newton, . dp  d(m#¥) dv )
p=mi=m— Fe——a—amn——=mi
dt dt dt dt
2) Th. de conservacion del momento lineal. 1* principio de Newton & 4
F=a== =05 =y
o
3) Impulso '
) dl=Fdt=I= .— dP = mv— mv,
" elloa

am_

DL DY

4) Momento angular, Y=, « p=remv=rxmde!dt

5) 2* ccuacion del movimiento. N — 43/ dr = d(r p)l dt

6) Th. de conservacion del momento angular. N =0 = d3/dl =0 => I =r < mv = cte
7) Velocidad aerolar, v = dd /dt = 3/ 2m

\
8) Impulso angular
o

dM = Ndt =M = | Ndt =3-3

9) Principio de D' Alembert. F-ma =0

Momentos de Inercia. Respecto de un ¢je es | = X m,
particula del s6lido al cje. Si es el eje 0X, se le designa por I,
1) Teorema de los cuerpos planos. 141,71

2) R 2 T
2) Radio de giro . ‘\.vl R N.:.,

R, siendo Rila distancia de cada
= my(y+z’)

JiTM

3) Teorema de Steiner, | = ley + & Emy = Iy + Md?

o

piimargal / 2441 44

Precios espeoiales para grupos de aommgos

Conservacion de la encrgia.
1) Energin potencial gravitatoria,U=Mgh  2) Energia potencial eldstica.U='% kx*
3) Energia cinética. T=% mv* 4) Encrgia mecdnica de un sistema. E=T+V
5) Th. de ln energia mecanica 6) Th. de conservacion de la energin
= AE = (T+U) « (Te+Us) mecanica. m =0 < T+U = cte
7) Encrgia cinética interna. T = X % m, W= Mv+ D %mv?, donde v esln
velocidad de la particula i refenida al CM como ornigen.
Choques.
1) Momento lincal, P=X m,v; = M dR/dt
2) Th. de conservacion del momento lineal. Si no actdan fuerzas exteriores, es decir
F=0, dp/dt = 0 = P = cte = p, =~ My, = cte, p, = My, = cle, p, = My, = cle
3) Choque frontal perfectamente elastico. Cuando se conservan el momento lineal y la energ
cinética:

Preprp P = My v+ My va = My vy ms
Te=cte=>"%Mv’+%Mivi=%M, v+

L M =M, M,
=yt 2
WEWM M, T M, + A v e
v+ v, M v, M -M, Vi=mNae ¥y BN

v

M+ M, M +M,

En funcion de la velocidad del centro de masas iva My =2 - v,
" M+ My v'=2v-v,

Termodinamica.
1) Trabajo realizado e¢n los cambios de
volumen: dw = p dV
3) Variacion de la encrgia intema: dV =ncdT
5) Coeficiente de las adiabdticas: ¥ =¢y/cy
7) Rendimiento del ciclo de Camot: 1 =
(Q+Q")YQ = (T-T"YT, Q"=calor cedido
9) Miquinas frigorificas: Q; = Q,+w

2) Prnmer principio de termodinamica:
dV=dQ -dw=dQ-pdV

4) Férmula de Mayer: ¢, -y = R

6) 2° principio de termodindmica: dS2dQ/T

8) Rendimiento de una maguina térmica: 1
wiQ = (Q+Q"YQ

10) Eficiencia: k = Q,/w = Q/(QxQ,) =
TUT=Ty)



